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EL Sizing

Il programma di dimensionamento per attuatori lineari elettrici

Su CD ROM o in versione scaricabhile
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Presto disponibile anche per 0DS — ORIGA DRIVE SYSTEM
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ODS - ORIGA

e S Ci muoviamo nel

Sistemi guide

Attuatore a vite Attuatore con cinghia dentata
La soluzione per lo spostamento La soluzione per lo spostamento
esatto di carichi medi. rapido di carichi medi.



DRIVE

ORIGA DRIVE SYSTEM

Versioni profili
Profilo base per il montaggio diretto
sul basamento della macchina
Profilo rinforzato per il montaggio
autoportante

T

Rilevamento di posizione

futuro

Sistemi di fissaggio
Cave a T integrate per il fissaggio
dal basso
Fori con geometria standard o
personalizzata per |'avitamento da sopra

Sistemi guide
Guida di scorrimento
Guida a ricircolo di sfere

Lubrificazione
Lubrificazione centralizzata tramite nippli
di lubrificazione accessibili dall’esterno

Gradi di protezione
Senza copertura: P20
Con copertura: IP54

Rilevamento di posizione
Interruttori di posizione integrabili e
regolabili per finecorsa e riferimento

Protezione antiurto
Ammortizzatori integrabili per
entrambi i finecorsa

Calcolo della corsa
Sistema incrementale per il calcolo
della corsa a distanza

Sistemi di frenaggio
Freno di arresto impiegabile per
spostamenti orizzontali e verticali

Catena portacavi
Catena portacavi a montaggio diretto

Motore lineare

La soluzione per spostamenti rapidi con
la dinamica e la precisione piu elevate.



ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie ODS
Versione profili

Taglie
d’'ingombro
145, 175, 225 mm

Versioni
- Base
-Rinforzata

Il sistema di attuatori lineari
ODS pub essere equipag-
giato di serie con un profilo
base o con uno rinforzato.

Il profilo base & particolar-
mente adatto per il montag-
gio diretto sul basamento
della macchina che offre
una superficie di appoggio
corrispondente.

Il profilo rinforzato, invece,
& concepito preferibilmen-
te per sistemi multiassiali
autoportanti o per essere
impiegato su una base che
offre un supporto limitato.

Profilo portante base

LB

RO S voo=d

~T w

;%Eﬂssaggio concavaaT
MA

MC_,, , _MB

Tabella delle dimensioni — Profili portanti
Tipo K LB LR M MA
0DS-145 145,0 88,0 112,0 127,0 50
ODS-175 175,0 111,5 134,5 150,0 6,2
0DS-225 225,0 125,0 153,0 195,0 8,0

MB

4,55
6,75
8,00

Profilo portante rinforzato

MP

’ /_mﬁ Fissaggio con viti passanti
il
[

omo  Disposizione in fivelli
orizzontali

T
OMN

L1 r

MC
1,8
3,0
4,5

GMN @MO MP N O

100 55 80 800
11,0 66 140 rchie 120,0
150 9,0 155 & 1200

Dimensioni indicate in mm



Carichi, forze e coppie

Carichi combinati

Se I'attuatore lineare & sot- riportata di seguito. | carichi
toposto a piu carichi, forze e massimi consentiti non
coppie allo stesso tempo, il devono essere superati.

carico massimo deve essere
calcolato con la formula

Fy Fz Mx My Mz
L= + + + + <1
Fy(max) Fz Mx M y(max) Mz

(max) (max)

(max)

La somma dei carichi non deve essere in nessun caso > 1.

Braccio leva interno I, Tabella delle dimensioni - I,

Tipo l;

- ) | ODS-145 [mm] 45

. h 0DS-175 [mm] 56

i = ||l Y 0DS-225 [mm] 63
] 200

Carico massimo consentito in funzione delle prestazioni di marcia di 8000 km

Versione Standard Tandem

(1 carrello standard) (2 carrelli standard)
Tipo 0DS-145 0DS-175 0DS-225 0DS-145 0DS-175
Forza massima consentita
F7s000 [N] 3.000 5.000 10.000 4.500 7.500

Y8000

Coppie massime
Mygo00 [Nm] 150 300 950 225 450
Mygoo0o [Nm] 150 300 950 225 450
M3g000 [Nm] 150 300 950 225 450

ORIGA DRIVE
SYSTEM

- Serie ODS

Mx Guida a ricircolo
di sfere
Taglie d'ingombro

145, 175, 225 mm

Requisiti di carico per guide
e dimensioni di montaggio

In funzione dell’utilizzo
intervengono carichi, forze

e coppie diverse. La massa
della costruzione montata sul
carrello dell’attuatore lineare
ha un baricentro.

Questa massa genera forze
statiche (F = m - g) e coppie
M=m-g-1I).

In funzione dell’accelerazione
durante lo spostamento si
generano anche coppie dina-
miche M=m-a - I).

Per scegliere la guida idonea
€ necessario accertarsi che
non sia superata la somma
ammessa dei carichi pari a 1.

0DS-225

15.000

1.425
1.425
1.425
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ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie 0DS-...SB
Vite a ricircolo di sfere
Valori di carico

Taglie d'ingombro
145, 175, 225 mm

Valori di carico - Serie ODS-145SB
Tipo di vite

Passo p
Velocita massima Voo
Accelerazione massima a__
FAlOOO
Forza di spinta massima F
A8000
. . Mmax,lOOO
Coppia massima M
max.8000
Coppia a vuoto M,

Precisione di ripetibilita

Corsa massima ordinabile

Valori di carico - Serie ODS-175SB
Tipo di vite

Passo p
Velocita massima v
Accelerazione massima a__
q q q FAlOOO
Forza di spinta massima
FASOOO
. . Mmax.lOOO
Coppia massima M
max.8000
Coppia a vuoto M,

Precisione di ripetibilita

Corsa massima ordinabile

Valori di carico — Serie ODS-225SB
Tipo di vite

Passo p
Velocita massima v
ax.
Accelerazione massima a__
o q . FAlOOO
Forza di spinta massima
FASOOO
. . Mmax.lOOO
Coppia massima
Mmax.SOOO
Coppia a vuoto M,

Precisione di ripetibilita

Corsa massima ordinabile

10

[mm]
[m/s]
[m/s?]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[mm]

[mm]

[mm]
[m/s]
[m/s2]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[mm]

[mm]

[mm]
[m/s]
[m/s2]
[N]
[N]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[mm]

[mm]

16 x5

0,25

2.200
1.100
2,5
1,6
0,6
+ 0,01
2.000

20x5

0,25

2.900
1.300
3,2
1,8
0,7
+ 0,01
2.500

25x5

0,25

3.500
1.300
3,8
1,9
0,8
+ 0,01
3.200

16 x 10
10
0,50
10
1.600
840
3,5
2,2
0,7

+ 0,01
2.000

20x 10
10
0,50
10
3.400
1.700
6,7
3,7
0,8
+0,01
2.500

25x 10
10
0,50
10
4.700
2.400
9,0
51
0,9

+ 0,01
3.200

16 x 16
16
0,80
10
1.800
900
5,7
3,2
0,7

+ 0,01
2.000

20x 20
20
1,00
10
3.300
1.650
12,3
6,6
0,9

+ 0,01
2.500

25 x 25
25
1,25
10
5.000
2.600
22,6
12,2
1,0
+0,01
3.200



Prestazione di marcia in funzione della forza di spinta - Serie 0DS-145SB
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Prestazione di marcia in funzione della forza di spinta - Serie 0DS-175SB
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ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie ODS-...SB

Vite a ricircolo
di sfere

Prestazione di marcia

Taglie d'ingombro
145, 175, 225 mm

La prestazione di marcia
attesa dipende dalla forza di
spinta necessaria dell’appli-
cazione. Un aumento della
forza di spinta porta ad una
diminuzione della prestazione
di marcia.



ORIGA DRIVE

SYSTEM

Serie ODS-...5B

Vite a ricircolo di sfere

Dimensioni

Taglie d'ingombro
145, 175, 225 mm

Dimensioni base

Profilo base

Profilo rinforzato*

Tabella delle dimensioni - ODS-...SB

Tipo @A
0ODS-145SB 51
ODS-175SB 72
0DS-225SB 80

Tipo M

0DS-145SB 127
0ODS-175SB 150
0DS-225SB 195

B

M6
M8
M8

MA
5,0
6,2
8,0

Tabella delle dimensioni — Trascinatore ODS-...SB

Tipo T1
0DS-145SB 120
0DS-175SB 150
0ODS-225SB 192

T2
155 35,0 M5x 12 -
170 70,0 M6 x 12 -

12

Vista A Vista A
xB
]
i R
x P el o L
3 o 1 S A e > o8|
11 1 I - ||
A | i Y / X i | a
4 m‘ ./
o
X -
3 connessioni PIN M8
K -
AP &l
! [ Fn s s =]
4{ -1 —
LQLT L T‘ ,,,,,,,,,,, C________1[ L I JL [N
<N |0 | 0o |, 0o 0o |, 0 | 0o _
| <PT
G
= Tk _
Dimensioni Vista X
Traseinatore T2 A Fissaggio con cavaa T
- -— 6 xta A
mer | jexe ] ¢
TC 4xtd =
A
pa
' {
A S — e 5 R
i = \ )
| A
i MO
o $ 43¢ 646 o ! @Ml\‘l
@DH7 E @F"7 G HB HR K LB LC LR LS
39 4,5 10 23,5 36,0 60,0 145 88,0 72,0 112,0 96,0
54 2,5 12 27,5 44,2 67,5 175 111,5 93,5 1345 116,5
64 2,5 15 28,5 55,0 83,0 225 125,0 104,5 153,0 133,5
MB MC ZMN  @MO MP N 0 PB PR PS PT a
4.5 1,8 10 5,5 8,0 . 80 18 42 12 9 30°
67 30 11 66 140 ghrilésta 120 28 51 12 9 45°
8,0 4.5 15 9,0 15,5 120 29 57 12 9 45°
ta TB tb TC tc TD td @TKH TL u Ul
- 87 Mbx12 127 Mb5x12 7 1,5 135 12,5
- 127 M5x10 150 Mé6x12 9 1,5 165 12,5
230 97,5 M8x 16 127 M5x 10 150 M6x12 195 M8x1l6 12 1,5 210 16,5

Dimensioni indicate in mm



Peso, massa e inerzia - ODS-...SB

Tipo 0ODS-145SB
Versione profilo portante (B=base/ R=rinforzato) B R
Peso attuatore base

Peso a corsa O m, [kgl 2,7 3,4
Peso per ogni metro di corsa m, . [kg/m] 8,6 10,7
Peso copertura IP54

Peso a corsa O Mopss  LKEI 0,1 0,2
Peso per ogni metro di corsa M, ess LKE/MI 1,3 1,6
Massa mossa

Carrello standard m. [kgl 1,4

Carrello standard lungo m, [kgl n.n

Carrello tandem m, [kgl 11

Carrello tandem lungo m, [kgl n.n.

My = My + Mg, + M+ 0S * (M + My eg,)

Tipo ODS-145SB
Passo 5 10
Inerzia

Inerzia a corsa O Jy [kgmm?] 3

Inerzia per ogni metro di corsa D [kgmm?/m] 32

16

ORIGA DRIVE

Serie ODS
Peso, massa
Inerzia
0DS-175SB DS-225SB
B R B R
5,1 6,0 8,5 10,2
12,9 15,0 19,9 23,5
0,2 0,2 0,3 0,3
1,9 2,2 2,2 2,5
2,9 6,1
n.n n.n
2,3 4,7
n.n n.n
0DS-175SB DS-225SB

5 10 20

10
85

Inerzia per ogni kg di massa mossa  Jy, [kgmm?/kg] 0,63 2,53 6,48 0,63 2,53 10,13

— * * *
Jtot_ JO +0S Jlmt + mcar J1kg + mext Jlkg

13

5 10 25

32
225
0,63 2,53 15,83



ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie ODS-...SB
Vite a ricircolo di sfere
Corsa da ordinare

Taglie d'ingombro
145, 175, 225 mm

Versione tandem con due carrelli

Dimensioni in funzione della corsa

S = distanza di sicurezza J_ = carrello standard J, = carrello lungo

K, = distanza tra carrelli (tandem)

Versione standard con un carrello

Lunghezza totale

Corsa *

Js /J)

* Corsa = corsa necessaria + carrello (J/J)) + 2 volte distanza di sicurezza (S)

Lunghezza totale

Corsa *

Jg 14,

Js /i Corsa

>

° o

[

* Corsa = corsa necessaria + 2 carr

elli J/J) + K_ + 2 volte distanza di sicurezza (S)

Tabella delle dimensioni — Carrello e attuatore ODS-...SB

Tipo J J X

ODS-145SB 230 - 50
ODS-175SB 250 = 58
0DS-225SB 310 - 68

Dimensioni indicate in mn

14



ORIGA DRIVE SYSTEM

Serie ODS-...5B

Chiave d’ordine oDS

Tipo di attuatore / Taglie d’ingombro

S3 Vite a ricircolo di sfere / taglia d'ingombro 145
S5 Vite a ricircolo di sfere / taglia d'ingombro 175
S7 Vite a ricircolo di sfere / taglia d'ingombro 225

Versione del profilo / Sistema di fissaggio
0 Base/CavaaT

1 Base / Cava a T e schema di foratura standard

2 Base / Cava a T, schema di foratura individuale

5 Rinforzato /Cavaa T

6 Rinforzato / Cava a T e schema di foratura standard
7

Rinforzato / Cava a T, schema di foratura individuale

Sistema guide
B Guida a ricircolo di sfere

Passo

05 5 mm (taglie 145, 175, 225)
10 10 mm (taglie 145, 175, 225)
16 16 mm (taglia 145)

20 20 mm (taglia 175)

25 25 mm (taglia 225)

Albero motore

P Albero piano

K Albero con chiavetta piatta
Carrello

0 Standard

1 Tandem

Corsa da ordinare
00000 Indicazione a 5 cifre in mm

Grado di protezione
0 IP 20
1 IP54 (con copertura)

Protezione antiurto
0 Senza

D Ammortizzatore

Interruttori di finecorsa

Senza

2 Reed, RST-K, NC, interni

2 elettronici, EST-K, PNP, interni

2 Reed, RST-S, NC, connettore M8, esterni

2 elettronici, EST-S, PNP, connettore M8, esterni

0 O~ = O

Interruttore di riferimento

Senza

1 Reed, RST-K, NO, interno

1 elettronico, EST-K, PNP, interno

1 Reed, RST-S, NO, connettore M8, esterno

1 elettronico, EST-S, PNP, connettore M8, esterno

o o~ AN O

Sistema di misurazione di corsa
0 Senza
1 SFI +

S3 0 B 05

15
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Cinghia dentata




ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie ODS-...B

Valori di carico - Serie 0DS-145B
Posizione di montaggio motore

Corsa/Giro albero motore s [mm]

lin.

Cinghia dentata

Velocita massima V.. ~[m/s] 3 3
. . Accelerazione massima a__  [m/s?] 50 50
Valori di carico Forza di spinta massima F, [Nl 1.050 630
Taglie d'ingombro Copp?a massima M, [Nml 17 13
145 175 225 mm Coppia a vuoto M, [Nm] 1,1 1,3
! ! Precisione di ripetibilita [mm] =+ 0,05 + 0,05
Corsa massima ordinabile [mm] 6.000 6.000
Valori di carico - Serie 0DS-175B
Posizione di montaggio motore 090° / 270° 000° / 180°
Corsa/Giro albero motore s, [mm] 130 150
Velocita massima Vi LM/s] 5 5
Accelerazione massima a__  [m/s?] 50 50
Forza di spinta massima F, _ [N] 1.300 1.000
Coppia massima ama LNMI] 27 24
Coppia a vuoto M, [Nm] 1,9 2,2
Precisione di ripetibilita [mm] =+0,05 + 0,05
Corsa massima ordinabile [mm] 6.000 6.000

Valori di carico - Serie 0DS-225B

Posizione di montaggio motore 090° / 270° 000° / 180°
Corsa/Giro albero motore s, [mm] 160 224

Velocita massima Vo, [M/s] 5 5

Accelerazione massima a_ . [m/s?] 50 50

Forza di spinta massima F, _~ [N] 3.750 3.750

Coppia massima M, [Nm] 95 134

Coppia a vuoto M [Nm] 3,6 4,1

Precisione di ripetibilita [mm] +0,05 + 0,05

Corsa massima ordinabile [mm] 4.000 4.000
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Forze di spinta consentite - Serie 0DS-145B
Versione posizione di montaggio motore
Velocita

Forza di spinta F
in funzione della velocita v

Lunghezza corsa

Forza di spinta F
in funzione della corsa da ordinare 0S

Forze di spinta consentite - Serie 0DS-175B
Versione posizione di montaggio motore
Velocita

Forza di spinta F
in funzione della velocita v

Lunghezza corsa

Forza di spinta F
in funzione della corsa da ordinare 0S

Forze di spinta consentite - Serie 0DS-225B
Versione posizione di montaggio motore
Velocita

Forza di spinta F
in funzione della velocita v

Lunghezza corsa

Forza di spinta F
in funzione della corsa da ordinare 0S

Esempio

v<l

v<3

i B M|

0S < 1000

0S < 2000

0S < 3000

L e e B |

0S <4000

0S < 1000

0S < 2000

0S < 3000

L e e |

0S < 4000

0S < 1000

0S < 2000

0S < 3000

M M T

0S < 4000

[N]
[N]
[N]

[N]
[N]
[N]
[N]

[N]
[N]
[N]

[N]
[N]
[N]
[N]

[N]
[N]
[N]

[N]
[N]
[N]
[N]

090°/270°

1.050
936

1.050
880
628
471

090°/270°

1.300
1.300
1.300

1.300
1.088
773
604

090°/270°

3.750
3.656
3.206

3.750
3.750
3.377
2.395

ORIGA DRIVE

000°/180° SYSTEM

630 Serie ODS-...B

630

- Cinghia dentata

630 Forze di spinta

527

375 Taglie d’ingombro

290 145, 175, 225 mm

5 5 In funzione dalla velocita e

000°%/180 dalla corsa indicata nell’or-
dine, deve essere rispettata
la forza di spinta consentita

1.000 indicata nella tabella. Il ri-

1.000 spettivo valore di forza mino-

1.000 re non deve essere superato
nell’applicazione

1.000 Informazione
Impostando correttamente la

838 LR ;
limitazione della coppia del

607 motore, si pud evitare che

461 venga superata la forza di
spinta consentita.

000°/180°

3.750

3.138

2.796

3.750

3.590

2.693

1.907

0ODS-175B con una posizione di montaggio del motore 090°, una velocita v =2 m/s
(F=1.300 N) e una corsa da ordinare 0S = 2.500 mm (F = 773 N).

La forza di spinta massima consentita di F = 773 N non deve essere superata.

19



ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie ODS-...B
Cinghia dentata
Dimensioni

Taglie d'ingombro
145, 175, 225 mm

PT

BV
’4xB “/

A)

Dimensioni base

Profilo base Profilo rinforzato
Vista A Vista A
[o)
-
93 2
© i
1V lhe len
X - X
<—K>
Vista B __@F
iz «?
BRwie )
RIS |
=3
@D"'XE

3 connessioni PIN M8

HB(HR)

Vista X
Dimensioni — 12 - 6xta ] Fissaggio con cavaa T
carrello - TD*0! - PR { ;H = o PN
-—1° . J S
Vista B m ‘
5¢ - _oF" -~ =
A = E 71%74‘4" { — Fissaggio con viti passanti
i o
i L’ /
SN 4 — | |
‘ / = “ )
| 5 i |
2 6 I IR SR IR = = ! L OMO
| P PS / _IOMN|
Tabella delle dimensioni - ODS-...B
Tipo @A B @DVE @F G GV GH HB HR HW K LB LC LR LS
ODS-145B 72 M8 54 2,515 24,0 5,0 3,0 34,5 58,5 45,0 145 88,0 72,0 112,0 96,0
ODS-175B 80 M8 64 2518 22,0 1,8 5,5 450 68,0 50,0 175 111,5 93,5 134,5 116,5
0ODS-225B 95 M10 80 2,5 24 19,0 4,0 3,5 52,5 80,5 60,0 225 125,0 104,5 153,0 133,56
Tipo M MA MB MC gMN @MO MP N 0 P PS PT PU
0DS-145B 127 5,0 4,5 1,8 10 55 8,0 . 80 48 12 9 21
0oDS-175B 150 6,2 6,7 3,0 11 66 140 2. 120 58 12 9 28
0ODS-225B 195 8,0 8,0 4.5 15 9,0 15,5 120 78 12 9 30

Tabella delle dimensioni — Trascinatore ODS-...B

Tipo Tl T2

0DS-145B 120 155
0DS-175B 150 170
0DS-225B 192 230

TA

35,0 M5x12
70,0 M6 x 12
97,5 M8x 16

ta

B tb TC tc D td @TKH TL u Ul

- - 87 M5x12 127 M5x12 7 1,5 135 12,5
- - 127 M5x10 150 Méx12 9 1,5 165 12,5
127 M5x10 150 Mé6x12 195 M8x1le 12 1,5 210 16,5

Dimensioni indicate in mm
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Peso, massa e inerzia - ODS-... B

Tipo

Versione profilo portante (B=base/ R=rinforzato)
Peso attuatore base

Peso a corsa O m, [kgl

Peso per ogni metro di corsa m,..  Lkeg/m]
Peso copertura IP54

Peso a corsa O Mopess  LKEI

Peso per ogni metro di corsa m, es, Lkg/m]
Massa mossa

Carrello standard m. [kgl
Carrello standard lungo m_, [kel
Carrello tandem m, [kgl
Carrello tandem lungo m., [kel

My = Mg + Mgy + Mg+ 0S * (M +my )

Tipo

Versione posizione di montaggio motore

Inerzia

Peso a corsa O J [kgmm?]
Inerzia per ogni metro di corsa  J; ., [kgmm?/m]
Inerzia per ogni kg di massa mossa ~ J,,, [kgmm?/kg]

— * * *
Jtot_ JO +0S Jlmt + mcar Jlkg + mext Jlkg

ODS-145B

B R
4,7 6,0
7,4 9,5
0,1 0,2
1,3 1,6
1,6

n.n

1,1

n.n.

ODS-145B
090°/ 000°/
270° 180°
111 168
79 79
253 396

21

0DS-175B
B R
7.6 9,4
11,1 13,2
0,2 0,2
1,9 2,2
2,6

n.n

2,3

n.n

0DS-175B
090°  000°
270° 180°
342 454
167 178
428 570

ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie ODS
Peso, massa, inerzia

DS-225B
B R
14,3 17,6
17,7 21,3
0,3 0,3
2,2 2,5
6,5

n.n

4,7

n.n

DS-225B

090°/ 000°/
270° 180°

1.274 2.857
641 839
648 1.271



Dimensioni in funzione della corsa
ORIGA DRIVE

SYSTEM S = distanza di sicurezza J_ = carrello standard J, = carrello lungo

K, = distanza tra carrelli (tandem / bidirezionale)

Serie ODS-...B
Cinghia dentata
Corsa da ordinare

Taglie d'ingombro
145, 175,225 mm

Versione standard con un carrello

Lunghezza totale
X Corsa *

* Corsa = corsa necessaria + 2 carrelli (J/J)) + Km + 2 volte distanza di sicurezza (S)

Versione tandem con due carrelli

Lunghezza totale
X _ Corsa * X
s_ | Js 1 Ji KM Js 1 Ji ‘ Corsa 1S

* Corsa = corsa necessaria + 2 carrelli (J/J) + K+ Km + 2 volte distanza di sicurezza (S)

Versione carrello bidirezionale per movimenti in senso contrario

Lunghezza totale

X Corsa * X

* Corsa = 2 volte la corsa necessaria + 2 carrelli (J/J)) + Km + 2 volte distanza di sicurezza (S)

Tabella delle dimensioni - Carrello e attuatore ODS-...B

Tipo J J X

0ODS-145B 230 - 110
0ODS-175B 250 = 120
0DS-225B 310 - 142

Dimensioni indicate in mm
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ORIGA DRIVE SYSTEM

Serie ODS-...B

Chiave d’ordine OoDS B3

Tipo di attuatore / Taglie d’ingombro

B3 Attuatore con cinghia dentata / taglia 145
B5 Attuatore con cinghia dentata / taglia 175
B7 Attuatore con cinghia dentata / taglia 225

Versione del profilo / Sistema di fissaggio
0 Base/CavaaT

1 Base / Cava a T e schema di foratura standard

2 Base / Cava a T, schema di foratura individuale
5 Rinforzato/Cavaa T

6 Rinforzato / Cava a T, schema di foratura standard
7

Rinforzato / Cava a T, schema di foratura individuale

Sistema guide
B Guida a ricircolo di sfere

Posizione di montaggio motore

0 090° anteriore
1 270° posteriore
2 000° superiore
3 180° inferiore

Albero motore
D Albero piano su entrambe i lati

P * Albero piano

Carrello

0 Standard

1 Tandem

2% Bidirezionale

Corsa da ordinare
00000 Indicazione a 5 cifre in mm

Grado di protezione
0 IP 20
1 IP54 (con copertura)

Protezione antiurto

0 Senza

D Ammortizzatore

Interruttori di finecorsa

Senza

2 Reed, RST-K, NC, interni

2 elettronici, EST-K, PNP, interni

2 Reed, RST-S, NC, connettore M8, esterni

2 elettronici, EST-S, PNP, connettore M8, esterni

o O~ = O

Interruttore di riferimento

0 Senza

1 Reed, RST-K, NO, interno

1 elettronico, EST-K, PNP, interno

1 Reed, RST-S, NO, connettore M8, esterno

1 elettronico, EST-S, PNP, connettore M8, esterno

o o~ B~ N

0 B 0O 0O D O

- 00000

* solo con posizione di montaggio motore 2 (000° = superiore) e 3 (180° = inferiore)
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ODS
Opzioni




ORIGA DRIVE Versione - Protezione IP20
SYSTEM

Serie ODS
Opzionale

Grado di protezione

Versioni:
IP20 - senza copertura
IP54 - con copertura

ODS é stato sviluppato per
diverse condizioni di eser-
cizio.

La versione base di ODS ha
il grado di protezione IP20.
Per esigenze di protezio-
ne piu elevate & possibile
equipaggiare ODS con una
copertura per aumentare la
protezione a IP54.

Versione - Protezione IP54




Ammortizzatore antiurto 0 R | GA D R IVE

Tipo Ammortizzatore Fﬁ;r/g(zlgr:as)sorblta ?grr;? massima SYSTEM
0DS-145 TA12-5 3,0 5,0
0DS-175 TA17-7 8,5 7,0 Serie ODS
0DS-225 TA17-7 8,5 7,0

Opzionale

Curva caratteristica corsa-forza ed energia-corsa (dinamica) — Serie 0DS-145

1.000 Protezione antiurto

T 2,5
— - — Contenuto energetico
------ Scarico Y,
800 | Carico / 20 ODS pubd essere equipag-
_—7 : giato con una protezione
7/ antiurto. Gli ammortizzatori
7 / montati possono compensa-
600 A // 7 15 re I'energia in caso di urto
/ / = involontario, proteggendo
_ / / = cosi I'attuatore da danni
= /' / 2 meccanici.
< 400 7 7 7 1,0 5
S b / o .
u // Vs Su ogni lato del carrello
Va // vengono montati, e forniti,
200 7 7 05 due ammortizzatori.
/ /‘/ - -
/ - -
— -
0 — — - 0
0 1 2 3 4 5 6

Distanza [mm]

Curva caratteristica corsa-forza ed energia-corsa (dinamica) — Serie ODS-175, 0DS-225

1800 _ Contenuto energetico 6
------ Scarico
—— Carico /

1.500 —7 "

1.200 / . va y 4
/ /

E
= =
=z
s / / / @
5 900 va / 3 g
= / / L

/ / 7
e
600 / 4 e 2
R s
7 e
/ -
300 7 — = 1
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ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie ODS
Opzionale

Rilevamento di
posizione

Interruttore
magnetico per

-finecorsa
-riferimento

Per il rilevamento elettrico
della posizione del carrel-
lo, p.e. nei finecorsa, sono
necessari gli interruttori
magnetici. Essi possono
essere utilizzati anche per il
rilevamento della posizione
di riferimento.

La scansione avviene senza
contatto mediante magneti
integrati di serie. Un LED
giallo indica lo stato di eser-
cizio.

Parametri elettrici

Denominazione Simbolo Unita
Funzione di uscita

Uscita di commutazione

Funzione di uscita

Tipo di collegamento

Circuito

Indicatori

Caratteristiche elettriche

Tensione di esercizio u, v
Calo di tensione U, v
Corrente continua I mA
Corrente assorbita |, mA
Potenza di commutazione P W
Capacita di commutazione C, nF
Frequenza di commutazione f_ Hz
Tempo di commutazione (On/0ff) t, ms

Sensibilita mT
Precisione punto di commutazione mm
Isteresi
EMV

Durata

mm

Protezione da cortocircuito

Protezione da inversione polarita

Caratteristiche meccaniche

Cavo di collegamento
Sezione cavo mm?2
Spina di collegamento

Alloggiamento

Peso m g
Condizioni ambientali

Grado di protezione (EN 60529)

Gamma temperature * AT °C

Vibrazioni G
(EN 60068-2-6)

Urti (EN 60068-2-27) G

Scosse continue G
(EN 60068-2-29)

Nota

Reed

NC (normalmente chiuso)
NO (normalmente aperto)

2 fili

Pin1=+V(br)
Pin 3 = segnale (bl)

LED giallo

10 - 30 AC/DC
<3

<100

< 6 picchi

100 (1009, 24VDC)
<400

<2

2-4

<0,2

<15

EN 60947-5-2
35 milioni cicli

Si

PUR, nero

2x0,14

M8, a 3 poli

plastica rossa, PA66 + PA6I
10

IP 67
-25 - +80

15 (11 ms, 10 - 55 Hz,
1 mm)

50 (11 ms)

30 (11 ms,
1000 scosse)

PNP / NPN
NO (normalmente aperto)

3 fili
Pin1=+V(br)
Pin3 =0V (bl)

Pin 4 = segnale (sw/we)
LED giallo

10- 30 DC
<2

<100

<10

100 (1009, 24VDC)
<5000

<2

2-4

<0,2

<15

EN 60947-5-2
illimitata

si

Si

PUR, nero

3x0,14

M8, a 3 poli

plastica rossa, PA66 + PAGI
10

IP 67
-25-+475(10-30V)
-25-+80(10-28V)
15 (11 ms, 10 - 55 Hz,
1 mm)

50 (11 ms)

30 (11 ms,
1000 scosse)

“ Nei campi di temperatura degli interruttori magnetici rispettare la temperatura superficiale

e il riscaldamento naturale dell’attuatore.

Tempo di risposta minimo =

Informazione

Corsa di commutazione

Velocita di superamento

La velocita di spostamento del supporto del carico e del carrello deve considerare il tempo
di risposta minimo degli apparecchi inseriti a valle. In funzione di cid viene considerato il

percorso di commutazione nel calcolo.
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Interruttori magnetici
RST-S e EST-S

Durata elettrica, misure di
protezione

Gli interruttori magnetici
sono sensibili a elevati cari-
chi di corrente e ad induzio-
ni. Ad elevate frequenze di
commutazione con carichi
induttivi come relg, valvole
elettromagnetiche o elettro-
gmagneti di sollevamento

la durata si riduce notevole-
mente.

Collegamento elettrico
Tipo RST-S

Reed, normalmente chiuso

marrone (bm 1y .- /.

AC/DC
bu) 4 oy . RCIPT

[0

Reed, normalmente aperto

[@ marrone (bn) 1 e 7]3/0
-\ (blub) 4 T

In presenza di carichi ohmi-
Cci 0 capacitivi con corrente
di inserzione elevata, come
p.e. lampadine, collegare

in serie una resistenza di
protezione al carico. Questa
resistenza deve essere predi-
sposta anche per cavi molto
lunghi.

Collegando carichi induttivi
come rele, valvole elettroma-
gnetiche ed elettromagneti
di sollevamento, si verificano
picchi di tensione (tran-
sitori) che devono essere
eliminati mediante diodi

di protezione, circuiti RC o
varistori.

Collegamento elettrico
Tipo EST-S

NPN, normalmente chiuso

marrone (bn) 1
[@ nero(sw) 4 DJ;
NPN

bu) 3 _ .
ki
/ _

normalmente aperto

marrone (bn) 1 .
4 QDC
Sy .

nero (sw)

blu (bl) 3

Dimensioni - Tipo RST-S, EST-S

Esempi di collegamento

Carico con circuiti di

protezione

(a) Resistenza addizionale
con lampadina

(b) Diodo autooscillante
con induttanza

(c) Varistore con induttanza

(d) Elemento RC con

induttanza
~Egg)) g
N S
EX 20
~ (AC) D S S
—(DC)

Non sono generalmente
necessari dei circuiti di
protezione esterni per il
tipo EST.

PNP, normalmente chiuso

marrone (bn) 1 3 .
[@ nero (sw) 4

=27 T DC
blu(p) 3 ],

PNP, normalmente aperto

marrone (bn) 1
_

- 4
nero (sw) 4

|nero(sw) 4 DC
blu (bl) 3 i l N

M3 240 * 36-40
SW1,5
)
g" *% g
30,5 Q =
* 6 mm

| |

«©
<~

** Punto di commutazione: tipo RST-S normalmente chiuso

tipo RST-S normalmente aperto
tipo EST-S normalmente chiuso
tipo EST-S normalmente aperto

Denominazioni interruttore magnetico

Interruttori di finecorsa E-

-

h—-l_‘

Connessioni connettore
M8 con ODS-...SB

Connessioni connett

| !
1 L

Interruttore di riferimento R

14 mm
12,3 mm
8,1 mm
8,1 mm

ore M8 con ODS-...B

Cavo di collegamento idoneo a catena portacavi

KL3186
KL3217
KL3216

Collegamento M8, cavo di 5 m
Collegamento M8, cavo di 10 m

Collegamento M8, cavo di 15 m

29

4 (out)

1<+> 30)

Occupazione PIN (vista dall'alto)

secondo DIN EN 50044

Interruttori di finecorsa E+

ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie ODS
Opzionale

Rilevamento
di posizione

Interruttore
magnetico per

-finecorsa

-riferimento

Tipo RST-S

L'attivazione dei contatti
avviene nel tipo RST-S senza
saltellamento mediante un
interruttore Reed meccanico
incapsulato nel vetro.

Tipo EST-S

'attivazione dei contatti
awviene nel tipo EST-S in
modo protetto contro I'in-
versione di polarita, senza
saltellamento e senza usura
tramite un interruttore elet-
tronico. L'uscita & resistente
al cortocircuito e insensibile
a scosse e vibrazioni.




ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie 0DS
Opzionale

Sistema di misura-
zione di corsa

Versione SFI-plus

Il sistema magnetico di
misurazione corsa a distanza
fornisce di serie una
risoluzione di 0,1 mm
(risoluzioni maggiori a
richiesta). La posizione del
carrello fermo o in
movimento viene calcolata
direttamente e con segnali
incrementali nel controllo
corrispondente (p.e. SPS,
PC).

Parametri elettrici

Caratteristiche

Tipo

Funzione di uscita

Risoluzione

Lunghezza polo nastro di misura
Velocita massima

Precisione di ripetibilita
Distanza sensore/nastro di misura
Inclinazione testa del sensore
Possibile discrepanza laterale
Uscita di commutazione
Parametri elettrici

Tensione di esercizio U,

Calo di tensione

Corrente continua per uscita

Corrente assorbita con Ub = 24V,
inserito, senza carico

Protezione da cortocircuito
Protezione da inversione polarita

Protezione da picchi di disinserzione
induttivi

Soppressione impulso di inserzione
EMV

Scarica elettrostatica

Campo elettromagnetico

Burst transitorio rapido (connessioni
segnale)

Burst transitorio rapido (connessioni DC)

Resistenza alla sovratensione ad impulso

(connessioni segnale)

Resistenza sovratensioni ad impulso
(connessioni DC)

HF condotto con cavo

Campo magnetico a 50 Hz
Disturbi
Disturbi trasmessi

Caratteristiche meccaniche

Alloggiamento
Lunghezza del cavo
Sezione cavo
Versione cavo
Raggio di curvatura
Peso (massa)

Condizioni ambientali/resistenza all’urto

Grado di protezione
Gamma temperature ambiente

Unita

mm
mm
m/s

mm

mm

vV DC

mA
mA

kV
V/m
kV

kv

kv

A/m

mm?

mm
kg

IP
°C

Vibrazioni a banda larga secondo EN 60068-2-64 g

Vibrazioni secondo EN 60068-2-6

Urti secondo EN 60068-2-27

g

g

Scosse continue secondo EN 60068-2-29 g

30

Nota
21210

0,1

5

10

+ 1 incremento
<4

<5°

<+1,5

PNP

18 - 30
<2
<20
<50

sl
si
sl

s

6, B, secondo EN 61000-4-2
10, A, secondo EN61000-4-3
1, B, secondo EN 61000-4-4

2, B, secondo EN 61000-4-4
1, B, secondo EN 61000-4-5
0,5, B, secondo EN 61000-4-5

10, A, secondo EN 61000-4-6

30, A, secondo EN 61000-4-8
secondo EN 61000-6-4
secondo EN 55011, gruppo 1, A

alluminio

5,0 — fuso, terminazione aperta
4x0,14

PUR, nero

> 36

ca. 0,165

67 secondo EN 60529
da -25 a +80
da 5,5 Hz a 2 kHz, 0,5 h per ogni asse

12, da 10 Hz a 2 kHz, 2 mm, 5 h per
ogni asse

100,6 ms, 50 urti per ogni asse
5,2 ms, 8.000 scosse per ogni asse



Andamento del segnale - Uscita testa di lettura 0 Rl GA D RIVE
0,1 mm (opzionale 1 mm)
SYSTEM

\
|
| Serie ODS
|

0,4 mm (opzionale 4 mm)

Fase B Ual 0°

Ua = Ue

Opzionale
Fase A Ua2 90°

Sistema di misura-
zione di corsa
Dimensioni — Testa di lettura Versione SFI-plus

40+4 500075 40
10 ,15

Testa di lettura

La testa di lettura fornisce
due segnali di conteggio
(fase A e B) pulsanti e in
quadratura di fase con una
risoluzione di 0,4 mm (op-

25
9
ﬁ
|
|
17

Posizione della superficie attiva (opposta 135 zionale 4 mm). . .
alla targhetta id.) Con una valutazione fianco
esterna € possibile aumen-
* Profondita di avvitamento massima 4 mm tare la risoluzione fino a

0,1 mm (opzionale 1 mm).
La direzione di conteggio
si ottiene automaticamente
dallo spostamento di fase
dei segnali di conteggio.

Collegamento elettrico

Colore Denominazione
bn = marrone + DC

bl = blu -DC

SW = nero Fase A

ws = bianco Fase B

Dimensioni indicate in mm
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ODS
Accessori




ORIGA DRIVE

SYSTEM i
Serie 0DS |
Accessori ]
Campana giunto | o8
»ft @0 -
3 ! ; z

oA

Vite a ricircolo di sfere

Dimensioni campana giunto ODS-...SB

Tipo @A @B @pm  E @0 L M N a Codice
ODS-145SB 51 6,6 39 2 35 38 62 43 30° 50055
ODS-175SB 72 9,0 54 2 50 54 84 58 45° 50353
0DS-225SB 80 9,0 64 2 60 70 90 68 45° 50655

Cinghia dentata

Dimensioni campana giunto corto ODS-...B

Tipo @A @B @pme E @0 L M N a Codice
0ODS-145B 72 9,0 54 2 50 30 84 58 45° 56412
ODS-175B 80 9,0 64 2 60 42 90 68  45° 56413
0DS-225B 95 11,0 80 2 77 60 107 85 45°  be4l4d

M Per posizione di montaggio motore 090° e 270°
& Utilizzare la campana lunga del giunto se la posizione di montaggio del motore
€ 180° ed & stata selezionato il profilo base.

Dimensioni campana giunto lungo ODS-...B

Tipo @A @B @gpm  E @0 L M N a Codice
ODS-145B 72 9,0 54 2 50 54 84 58 45° 50353
ODS-175B 80 9,0 64 2 60 70 90 68 45° 50655
ODS-225B 95 11,0 80 2 77 85 107 85 45° 56415

™ Per posizione di montaggio motore 000° e 180°
& Utilizzare la campana corta del giunto se la posizione di montaggio del motore
' \ ¢ 180° ed & stata selezionato il profilo rinforzato.

Dimensioni indicate in mm
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% N
L
: M §
L 1
°1 = Bl
% N @
B-B
Vite a ricircolo di sfere
Dimensioni giunti motore ODS-...SB
Tipo gFr QEHN @F* gK L
0DS-145SB 10 5 5-16 30 35
ODS-175SB 12 9 8-24 40 66
0DS-225SB 15 14 10-28 55 78
Cinghia dentata
Dimensioni giunti motore ODS-...B
Tipo gFEH - @EN @F* gK L
0DS-145B 15 10 8-24 40 66
0ODS-175B 18 14 10-28 55 78
0DS-225B 24 15 14-38 65 90

* Diametro di foratura possibile

Dimensioni indicate in mm

11
25
30

25
30
35

35

13
16
18

16
18
20

70

32,2
46,0
58,0

70

46,0
58,0
73,0

Codice
15590
56400
56402

Codice
16239
56411
16260

ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie ODS
Accessori

Giunto motore




ORIGA DRIVE
SYSTEM

Serie ODS

Accessori

Fissaggio cavaa T

o
N
(8}
[m]
m
M
z
A
Dimensioni tassello per cava a T ODS
Tipo A B © @D M
0DS-145 8,0 4,0 11,5 M5 5,0
0DS-175 10,6 6,2 22,0 M6 7,0
0DS-225 13,8 7,3 23,0 M8 8,5

* Unita di fornitura 10 pezzi
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N Codice
0,5 56351
0,7 56352
1,0 56353

Dimensioni indicate in mm






Combinazioni di attuatori

Vite a ricircolo di sfere

Tipo attuatore

ODS-145SB

ODS-175SB

ODS-225SB

Cinghia dentata

Tipo attuatore

ODS-145B

ODS-175B

0ODS-225B

Versione profili

tutti

0, 1, 2 = base
0,1, 2 =base
5, 6, 7 = rinforzato
5, 6, 7 = rinforzato

tutti

0, 1, 2 = base
0,1, 2 =base
5, 6, 7 =rinforzato

5, 6, 7 = rinforzato

tutti

0, 1, 2 =base
0, 1, 2 =base
5, 6, 7 =rinforzato

5, 6, 7 =rinforzato

Posizione di montaggio
motore

0 = 090° anteriore
1 = 270° posteriore

2 = 000° superiore
3 = 180° inferiore
2 = 000° superiore
3 = 180° inferiore

0 = 090° anteriore
1 = 270° posteriore
2 = 000° superiore
3 = 180° inferiore
2 = 000° superiore

3 = 180° inferiore

0 =090° anteriore
1 =270° posteriore
2 = 000° superiore
3 =180° inferiore
2 = 000° superiore

3 = 180° inferiore

Esempio

ODSB3xx0...
ODSB3xx1...
ODSB30x2...
ODSB30x3...
ODSB35x2...
ODSB35x3...

ODSB5xxO0...
ODSB5xx1...
ODSB50x2...
ODSB50x3...
ODSB55x2...

ODSB55x3...

ODSB7xxO0...
ODSB7xx1...
ODSB70x2...
ODSB70x3...
ODSB75x2...

ODSB75x3...
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Campana giunto Giunto motore Flangia motore

50055 12074 51533
10801 56410
16866 50358
50353
56401 56433
56403 50660
50655 56404 56435
56404 56435

Campana giunto Giunto motore Flangia motore
56412

15227 56423

50353
56412

56413

56419 56425

50655

56413

56414

56416 56427

56415

56414



Riduttore

PS60-xxx-S2
RS60-xxx-S2

PS60-xxx-S2
RS60-xxx-S2

PS90-xxx-S2
RS90-xxx-S2

PS90-xxx-S2
RS90-xxx-S2

PS115-xxx-S2
RS115-xxx-S2

PS115-xxx-S2
RS115-xxx-S2

Informazione

| motori SMH possono essere equipaggiati anche con un codificatore di valore assoluto multiturn e/o con un freno di arresto per applicazioni

Kit di
montaggio

MU60-254

MU90-001

MU90-088

MU115-270

MU115-026

Servomotore

SMH60601,4811S2D654
SMH82 6003814 S 2ID 65 4

SMH82 6003 814S2ID654

SMH100 5606 519S 2ID 65 4

SMH100 5606 519S 2ID 65 4

SMH1155610524S521654
SMH142 5615524521654

T

o
kS R Y

Cavo motore Cavo Resolver Azionamento

MOK54/03
MOK54/03

MOK54/03
MOK54/03

MOK54/03
MOK57/03
MOK57/03

Servomotore

SMHE0601,4811S2D654

SMH82 60038 14 S 2ID 65 4

SMH826003814S2ID654

SMH10056 06 519S 2ID 65 4

SMH10056 06 519S 2ID 65 4

SMH11556 10524 S 21654

Cavo motore

MOK54/03

MOK54/03

MOK54/03

MOK54/03

MOK54/03

MOK57/03

REK41/03
REK41/03

REK41/03
REK41/03

REK41/03
REK41/03
REK41/03

Cavo Resolver

REK41/03

REK41/03

REK41/03

REK41/03

REK41/03

REK41/03

verticali. | cavi indicati hanno una lunghezza di 5 metri. Altre lunghezze a richiesta.

39

C3S 015V4 F10 111 T11 MOO
C3S 038 V4 F10 I11 T11 MOO

C3S 038V4 F10111 T11 MOO
C3S 075VA F10 111 T11 MOO

C3S 075V4 F10 111 T11 MOO
C3S 150 V4 F10 111 T11 MOO
C3S 150 V4 F10 111 T11 MOO

Azionamento

C3S015V4 F10111 T11 MOO

C3S 038 V4 F10 111 T11 MOO

C3S 038 V4 F10 111 T11 MOO

C3S075VA F10 111 T11 MOO

C3S075VA F10 111 T11 MOO

C3S 150 V4 F10 111 T11 MOO

Kit di
connessione

ZBH02/02

ZBH02/02

ZBH02/02

Kitdi
connessione

ZBH02/02

ZBH02/02

ZBH02/02
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