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ORIGA HMR Linearantriebe

Profilversionen

Basisprofil fur die direkte Montage
auf dem Maschinenbett
verstarktes Profil fur die freitragende Montage

Befestigungssysteme

integrierte T-Nuten fir die Befestigung
von unten und von der Seite

Schutzarten
ohne Abdeckung: IP20
mit Abdeckung: IP54

Fiihrungssysteme

Gleitfiihrung
Kugelumlauffiihrung "y

Schmierung
Zentralschmierung Uber
von auflen zugangliche

Schmiernippel

Spindelantrieb Zahnriemenantrieb

Die Losung fiir positionsgenaue Die Losung fiir schnelle Verfahrb
Verfahrbewegungen schwerer Lasten mittlerer Lasten



Wir bewegen die Zukunft - mit Spindel, Zahnriemen oder Linearmotor

Positionserfassung

integrierbare, verstellbare
Positionsschalter fur Endlagen
und Referenzierung

Aufprallschutz

integrierte Stodampfer fir
beide Endlagen

Wegmessung

beriihrungsloses, inkremen-
tales Wegmesssystem

Bremssysteme

Haltebremse,
flr horizontale und vertikale
Bewegungen einsetzbar

Energiefiihrung

direkt anbaubare
Energiefihrungskette

Linearmotorantrieb

ewegungen Die Losung fiir schnelles Verfahren
mit héchster Dynamik und Prazision



ORIGA
Linearantriebe

Baureihe HMR
Profilversion

Baugréfien
150, 180, 240 mm

Ausfiihrungen
- Basis
-Verstarkt

Das Linearantriebssystem
HMR kann serienmafBig mit
einer Profilversion “Basis”
oder “verstarkt” ausgefihrt
werden.

Die Profilversion “Basis”
eignet sich besonders fir
den direkten Einbau in ein
Maschinenbett, das eine
entsprechende Auflageflache
bietet.

Die Profilversion “verstarkt”
hingegen wird bevorzugt fir
freitragende Portalaufbau-
ten oder einen nur partiell
aufnahmefahigen bzw. bear-
beiteten Untergrund einge-
setzt.

Tragerprofil ,Basis”

Tragerprofil ,verstarkt”

o
: =
T-Nut-Befestigung = = T =z
g NB | [ | NC
MA|_ ‘

Mafitabelle - Tragerprofile
Baugrofe K LB LR M MA MB MC N NA NB NC
HMRx150 150,0 90,0 114,0 96,0 6,2 6,8 3,0 6,5 5,2 4,6 3,5
HMRx180 180,0 111,5 134,5 116,0 8,0 7.8 4,5 8,5 5,2 4,5 3,5
HMRx240  240,0 125,0 153,0 1610 10,0 10,2 53 8,5 52 4,5 3,5

MaBangaben in mm



Belastungen, Krifte und Momente

Kombinierte Belastungen
Ist der Linearantrieb
mehreren Belastungen,
Kraften und Momenten

gleichzeitig ausgesetzt,
wird die maximale
Belastung nach unten-

Fy Fz Mx My
(= + + + +
Fy(max) FZ MX M y(max)

(max)

Mz
<1

Mz

(max) (max)

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.

Interner Hebelarm |, MaBtabelle - |
BaugroBe L
</ HMR-150 [mm] 50,0
HMR-180 [mm] 57,5
| HMR-240 [mm] 68,0

%

0O DT

stehender Formel
berechnet. Die maximal
zuldssigen Belastungen
dirfen nicht tUberschritten
werden.

Maximal zuldssige Belastung, basierend auf einer Laufleistung von 8.000 km

Baugrofe HMRx15 HMRx18 HMRx24 HMRx15 HMRx18 HMRx24
Mitnehmer Standard Tandem
Max. zulassige Last
Eizggg [N] 6.000 11.000 18.200 9.000 16.500 27.300
Max. zuldassige Momente
Myso00 [Nm] 290 640 1.460 435 960 2.190
Mygaoo [Nm] 380 840 1.660 570 1.260 2.490
Mzs000 [Nm] 380 840 1.660 570 1.260 2.490
Maximal zuldssige Belastung, basierend auf einer Laufleistung von 2.540 km
Baugrofe HMRx15 HMRx18 HMRx24 HMRx15 HMRx18 HMRx24
Mitnehmer Standard Tandem
Max. zulassige Last
Eiigzs [N] 8.800 16.200 26.600 13.200 24.300 39.900
Max. zuldssige Momente
Myos40 [Nm] 430 940 2.150 645 1.410 3.225
Myssi0 [Nm] 560 1.230 2.430 840 1.845 3.645
Mz2540 [Nm] 560 1.230 2.430 840 1.845 3.645

ORIGA
Linearantriebe

Baureihe HMR
Kugelumlauffiihrung

Baugréfien
150, 180, 240 mm

Belastungsanforderungen an
Fiihrungen und BaugroBe.

In Abhangigkeit der
Anwendung treten
Belastungen, Krafte und
Momente auf. Die Masse des
Aufbaus,

die an den Mitnehmer

des Linearantriebs
angebaut wird, hat einen
Massenschwerpunkt.
Durch diese Masse werden
statische Krafte (F=m - g}
und Momente (M=m-g- )
erzeugt.

In Abhangigkeit der
Beschleunigung bei der
Verfahrbewegung werden
zusatzlich dynamische
Momente

(M=m-a- ) erzeugt.

Bei der Auswahl der
geeigneten Flihrung ist
darauf zu achten, dass

die zuléssige Summe der
Belastungen den Wert 1 nicht
lberschreitet.






HMRS
Kugelgewindespindel




0 R | GA Technische Daten HMRS

Linearantriebe BaugroBe HMRS15 HMRS18 HMRS24
Kugelgewindespindeltyp 20x5 20x20 25x10 25x25 32x10 32x32
Baureihe HMRS Steigung p [mm] 5 20 10 25 10 32
Max. Geschwindigkeit Vo  IM/s] 0,25 1,00 0,50 1,25 0,50 1,60
Kuge[gewindespinde[ Max. Beschleunigung Amayx IM/s?] 10 10 10
Wiederholgenauigkeit [um] +20 +20 +20
Antriebsdaten Max. Bestellhub [mm] 2.500 3.400 4.000

Baugrofien
150, 180, 240 mm

Aktionskraft und Drehmoment
Fanae  [N] 2600 2600 4800 4800 5500 5500

Max. Aktionskraft
ax Artionsira Fuso [N 1800 2160 3300 3960 3500 4880

Max. Drehmoment an der Mamac  [Nm] 2.2 9.0 8.3 20,8 9.5 30,4
Antriebswelle Mo [Nm] 1,6 7,5 5,7 17,1 6,1 27,0
Leerlaufdrehmoment M, [Nm] 0,7 0,9 0,9 1,0 1,0 1,1
Hubspezifische Geschwindigkeit
200 mm 250 1000 500 1250 500 1600
400 mm 250 1000 500 1250 500 1600
600 mm 250 1000 500 1250 500 1600
- 800 mm 169 678 382 956 423 1354
é 1000 mm 122 486 277 694 312 997
% 1200 mm 91 366 211 526 239 765
E 1400 mm 71 285 165 413 189 605
% 1600 mm 57 228 133 333 153 491
E 1800 mm 47 187 109 274 127 406
é 2000 mm 39 156 92 229 107 342
% 2200 mm 33 132 78 195 91 291
Z 2400 mm 28 113 67 167 79 251
g 2600 mm - - 58 145 68 219
o 2800 mm - - 51 128 60 193
]
= 3000 mm - - 45 113 53 171
% 3200 mm - - 40 100 48 152
= 3400 mm - - - - 43 137
3600 mm - - - - 39 123
3800 mm - - - - 35 112
4000 mm - - - - 32 102

10



HMR-150 Laufleistung / Aktionskraft

Aktionskraft [N]

6000

5000

4000

3000

Spindelsteigung 20 mm

2000

1000

Spindelsteigung 5 mm

1000

2000

3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000

Laufleistun

HMR-180 Laufleistung / Aktionskraft

Aktionskraft [N]

10000

g [km]

6000

5000

4000

Spindelsteigung 25 mm

3000

2000

Spindel

steigung 10 mnt R ~==T- |

1000

1000

2000

3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000

10000

Laufleistung [km]

HMR-240 Laufleistung / Aktionskraft

Aktionskraft [N]

6000

5000

Spindelsteigung 32 mm

4000

3000

2000

Spindelst

eigung 10 mm i I

1000

1000

2000

3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000

Laufleistun

11

10000
g [km]

ORIGA
Linearantriebe

Baureihe HMRS
Kugelgewindespindel

Laufleistung /
Aktionskraft

Baugréfien
150, 180, 240 mm

Die zu erwartende Lauf-
leistung ist von der bendtigten
Aktionskraft der Anwendung
abhangig. Eine Erhdhung der
Aktionskraft fihrt zu einer
Reduzierung der Laufleistung.




ORIGA

Grundabmessungen

Profilversion “Basis“

Profilversion “verstarkt*

Linearantriebe s

Baureihe HMRS el
o e \® @ g

Kugelgewindespindel ~|3 T :}) I =

2 4=k

Abmessungen (ZJ‘D::(E @QQ’
Ansicht A BA

Baugrofien K ‘

150, 180, 240 mm

oF

Ansicht A

3-PIN Anschlisse M8

T-Nut-Befestigung

A ?
PTI /
G*
CLs/CLL
RS/RL
/ |
=1 b+ 40+ & + o+ 4 7 ]
o e
= ] ] Abmessungen
| — (== ge
| i Mitnehmer
o I 4 & AR /
OTK &
TES/TEL 6xta =
TDS/TDL 2;{2@
TCS/TCL ixtd . )
TBS/TBL inte Befestigung mit
TAS/TAL 005 Durchgangsschrauben
MabBtabelle - HMRS
BaugroBe OA B @D"? E @FH7 G HB HR K LB LC LR LS
HMRS15 72,0 M8 54,0 4,0 12,0 31,0 36,0 60,0 150,0 90,0 74,0 114,0 98,0
HMRS18 80,0 M8 64,0 2,5 15,0 33,0 44,0 67,5 180,0 1115 93,5 1345 116,5
HMRS24 95,0 M10 80,0 2,5 20,0 37,0 55,0 83,0 240,0 1250 1045 153,0 1325
BaugroBe M MA MB MC N NA NB NC PB PR PS PT PU Q
HMRS15 96,0 6,2 6,8 3,0 6,5 5,2 4,6 3,5 15,0 39,0 12,0 9,0 15,0 20,0
HMRS18  116,0 8,0 7.8 4,5 8,5 5,2 4,5 3,5 28,0 51,0 12,0 9,0 18,0 20,0
HMRS24  161,0 10,0 10,2 53 8,5 5,2 4,5 3,5 46,0 74,0 12,0 9,0 16,5 20,0
MabBtabelle - Mitnehmer Standard HMRS
BaugréBe JB JD CLg RS T TAS ta TBS tb TCS tc TDS td TES te @TKY TL U U1
HMRS15 37,5 34 266 191 120 170 Mb5x12 110 Mb5x12 - - 70 Mbx12 - - 7 15135 15
HMRS18 40,0 34 311 231 150 202 Méx12 170 M5x10 110 M5x10 90 Mé6x12 - - 9 1,5 165 15
HMRS24 40,0 34 371 291 192 262 M8x16 202 Méx12 170 M5x10 140 M8x16 110 M5x10 12 1,5 210 24

12
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ORIGA
Linearantriebe

Baureihe HMRS

Gewicht, Masse und

Tragheit
Gewichtund Masse HMRS
BaugroBe HMRS15 HMRS18 HMRS24
Gewicht Antrieb
Antriebsausfiihrung (siehe Bestellschliissel) B c R S B c R S B c R S
Gewicht Antrieb, 0 - Bestellhub Mg [kgl 52 61 71 79 89 10 11,2 123 165 18,1 20,5 2272
Gewicht Antrieb pro Meter m,. lkg/m] 12,1 13,9 155 17,2 155 17,7 19,1 21,4 25,6 28,3 30,7 33,4
Bewegte Masse Mitnehmer
Mitnehmerausfiihrung (siehe Bestellschliissel) 0 1 0 1 0 1
Gewicht Mitnehmer m. [kl 2,6 1.8 4,7 3,7 9,2 7,3

Gesamtgewicht HMRS: m,; = mg + m¢ + Bestellhub * m_

Tréagheit HMRS

Baugrofle HMRS15 HMRS18 HMRS24
Spindelausfiihrung (siehe Bestellschliissel) 5 20 10 25 10 32
Trégheit Antrieb, 0 - Bestellhub J; lkgmm?] 14 35 96
Trégheit Antrieb pro Meter J. [kgmm?/m] 107 245 639
Tragheit pro kg bewegte Masse Jo  lkgmm?/kg] 0,6 10,1 2,5 15,8 2,5 25,9

Gesamttragheit HMRS: Ji, = Jg + Bestellhub * J + m¢ * Jyig+ m * Jy g

13



0R|GA Hubabhdngige Abmessungen

Linearantriebe gg :éir(t:)ﬁ(ietrshheLiltbshub

[ ]

[ ]

e CD = Mitnehmerabstand
e CLg = Mitnehmer Standard
e CL, = Mitnehmer lang
[ ]
[
[ ]

Baureihe HMRS
S =Hub

Kugelgewindespindel 0S = Bestellhub
OAL = Gesamtlange
Bestellhub
Ausfiihrung Mitnehmer Standard

Baugrofien
150 180. 240 mm Gesamtlange OAL

’ ’ X CLs/CL. ‘ Hub S = Bestellhub 0S X

Q
he i T
T res - ot s

S = T st =2

T =8 =

Bestellhub OS = Arbeitshub ES + 2 x Sicherheitshub SS
Gesamtlange OAL = Bestellhub OS + Mitnehmerlange CL + 2 x Deckelmal3 X

Ausfiihrung Mitnehmer Tandem
Gesamtlange OAL

CLs/CLL CLs/CLL ‘ Hub S = Bestellhub 0OS X

O %

Bestellhub OS = Arbeitshub ES + 2 x Sicherheitshub SS + Mitnehmerabstand CD (unvermaft)
Gesamtlange OAL = Bestellhub OS + 2 x Mitnehmerlange CL + 2 x DeckelmaB X

MaBtabelle - Mitnehmer und Deckel HMRS

BaugroBe CLg CL, Q X

HMRS15 266,0 - * 20,0 62,0
HMRS18 311,0 - * 20,0 66,0
HMRS24 371,0 -* 20,0 73,0

*in Vorbereitung

MaBangaben in mm
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ORIGA Linearantriebe

Baureihe HMRS

Bestellschliissel

Antriebstyp

S

Kugelgewindespindel

BaugroBe

15
18
24

Baubreite 150 mm
Baubreite 180 mm
Baubreite 240 mm

Antriebsausfiihrung

B

C
R
S

Profil basis mit Kugelumlauffihrung in IP20

Profil basis mit Kugelumlauffiihrung und IP54 Abdeckung
Profil verstarkt mit Kugelumlauffihrung in IP20

Profil verstarkt mit Kugelumlauffiihrung und IP54 Abdeckung

Spindelausfiihrung
BaugroBe HMRS 15 18 24

05
10
20
25
32

Steigung 5 mm mit glatter Antriebswelle |

Steigung 10 mm mit glatter Antriebswelle M |
Steigung 20 mm mit glatter Antriebswelle M

Steigung 25 mm mit glatter Antriebswelle M
Steigung 32 mm mit glatter Antriebswelle M

Mitnehmerausfiihrung

0
1

Standard
Tandem

Bestellhub
0000 Angabe 4-stelligin mm

Referenzschalter (ein Schalter)

0

mo o w > —

Ohne Referenzschalter

R2NO-I: Reed, 2-Draht, Schliesser, Intern

P3NO-I: PNP, 3-Draht, Schliesser; Intern

R2NO-P: Reed, 2-Draht, Schliesser, M8 Stecker, 0,3 m Kabel, Extern
R2NO-C5: Reed, 2-Draht, Schliesser; Offenes Ende, 3 m Kabel, Extern
P3NO-P: PNP, 3-Draht, Schliesser, M8 Stecker, 0,3 m Kabel, Extern
P3NO-C5: PNP, 3-Draht, Schliesser, Offenes Ende, 3 m Kabel, Extern

Endlagenschalter (ein Schalterje Endlage)

0

MmO o M~ W N

Ohne Endlagenschalter

R2NC-I: Reed, 2-Draht, Offner; Intern

P3NC-I: PNP, 3-Draht, Offner, Intern

R2NC-P: Reed, 2-Draht, Offner, M8 Stecker, 0,3 m Kabel, Extern
R2NC-C5: Reed, 2-Draht, Offner, Offenes Ende, 3 m Kabel, Extern
P3NC-P: PNP, 3-Draht, Offner; M8 Stecker, 0,3 m Kabel, Extern
P3NC-C5: PNP, 3-Draht, Offner, Offenes Ende, 3 m Kabel, Extern

Montageposition Endlagenschalter

0
1
2

o >

r X« T

Ohne Endlagenschalter
10 mm
20 mm

100 mm

110 mm

170 mm
180 mm
190 mm
200 mm

16
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Anbausatz* oder Motoranbau

BaugréBe HMRS 15

00

N &

Ohne Anbausatz oder Motoranbau ™

Anbausatz Getriebe

A7
A8
A9
C1
C2
C3

PS60

PS90

PS115

PV60-TA / LP070
PV90-TA / LP090
PV115-TA/LP120

=

]
HE [NX

Anbausatz Motor

Baugrofle Getriebeanbau

A2
A3
Ab
A5

-
(3]
-
[ ]

SMx60 8/11, MH56 5/11, NX2

SMx82 8/14

SMx100 5/19, MH105 5/19

SMx115 5/24, SMx142 5/24, MH145 5/24

AN
NEN

* Anbausatz bestehend aus Kupplungsgehause, Motorkupplung und Flansch

Getriebeanbau

BaugroBe HMRS 15 18
00 Ohne Getriebeanbau M ™
B1 LP070i=3 M ™
B2 LP070i=5 M o
B3 LP070i=10 M ™
C1 LP090i=3 ]
C2 LP090i=5 1]
C3 LP090i=10 ]
D1 LP120i=3

D2 LP120i=5

D3 LP120i=10

24

24

24

X

17
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HMRB
Zahnriemen
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ORIGA
Linearantriebe

Baureihe HMRB
Zahnriemen
Antriebsdaten

Baugrofien
150, 180, 240 mm

Beschreibung Motoranbaulage

waagrecht
090° / 270°
BD, DD

senkrecht
000° / 180°
AP, CP, AD, CD

Die Motoranbaulage bestimmt den Typ und die Lage des Zahnriemens im Antrieb.

Technische Daten HMRB
BaugroBe

Motoranbaulage
Vorschubkonstante

Max. Geschwindigkeit

Max. Beschleunigung
Wiederholgenauigkeit

Max. Bestellhub

Aktionskraft und Drehmoment
Max. Aktionskraft

Max. Drehmoment an der Antriebswelle
Leerlaufdrehmoment

BaugroBe

Motoranbaulage
Vorschubkonstante

Max. Geschwindigkeit

Max. Beschleunigung
Wiederholgenauigkeit

Max. Bestellhub

Aktionskraft und Drehmoment
Max. Aktionskraft

Max. Drehmoment an der Antriebswelle
Leerlaufdrehmoment

BaugrdBe

Motoranbaulage
Vorschubkonstante

Max. Geschwindigkeit

Max. Beschleunigung
Wiederholgenauigkeit

Max. Bestellhub

Aktionskraft und Drehmoment
Max. Aktionskraft

Max. Drehmoment an der Antriebswelle
Leerlaufdrehmoment

20

A max.

< . m

A max.

A max.

A max.

A max.

<. M

A max.

HMRB15
090°/270° 000°/180°
[mm] 100 125
[m/s] 5
[m/s?] 50
[um] +50
[mm] 6000
[N] 1050 630
[Nm] 17 13
[Nm] 1,2 1,2
HMRB18
090°/270° 000°/180°
[mm] 130 150
[m/s] 5
[m/s?] 50
[um] +50
[mm] 6000
[N] 1300 1000
[Nm] 27 24
[Nm] 2,0 2,0
HMRB24
090°/270° 000°/180°
[mm] 160 224
[m/s] 5
[m/s?] 50
[um] +50
[mml] 6000
[N] 4000 3750
[Nm] 101 134
[Nm] 4,0 4,0



Zulassige Aktionskraft HMRB
Ausfiihrung Motoranbaulage
BaugroBe

Motoranbaulage

Aktionskraft F,

in Abhangigkeit der Geschwindigkeit v

Aktionskraft F,
in Abhangigkeit vom Bestellhub 0S

BaugroBe
Motoranbaulage

Aktionskraft F,

in Abhangigkeit der Geschwindigkeit v

Aktionskraft F,
in Abhangigkeit vom Bestellhub 0S

BaugroBe
Motoranbaulage

Aktionskraft F,
in Abhangigkeit der Geschwindigkeit v

Aktionskraft F,
in Abhangigkeit vom Bestellhub 0S

Beispiel:

HMRB18 mit Motoranbaulage 1 (090° vorne),
bei einer Geschwindigkeit von v = 2 m/s ist zulassig F, = 1300 N,

Fv <1
Fv <2
Fv <8
Fv <4
Fv <5

FA[OS<1OUU]
FA[OS<2000]
FA[OS<3OUU]
FA[OS<AUOU]
FA[OS<5000]

FA[OS<6[JOU]

Fv<1
Fv<2
Fv<
Fv<
Fv<

3
4
5

FA[OS<1000]
FA[OS<2000]
FA[OS<3000]
FA[OS<AOOU]
FA[OS<5000]

FAIOS<6OOU]

Fv <1
Fv <2
I:v <8
Fv <4
I:v <5

FA[OS<1DOU]
FAIOS<2000]
FA[OS<3OUU]
FA[OS<AUUU]
FA[OS<5000]

Fatos<6000)

[N]
[N]
[N]
[N]
[N]

[N]
[N]
[N]
[N]
[N]

z =z

[N]
[N]
[N]
[N]
[N]

[N]
[N]
[N]
[N]
[N]

HMRB15
090°/270° 000°/180°
1050 630
990 630
930 630
890 630
840 630
1050 630
820 490
570 340
445 265
365 215
305 185

HMRB18
090°/270° 000°/180°
1300 1000
1300 1000
1300 1000
1300 1000
1300 1000
1300 1000
1000 775
710 550
550 430
450 350
380 295

HMRB24
090°/270° 000°/180°
4000 3750
4000 3380
3650 3140
3370 2950
3200 2800
4000 3750
4000 3360
3370 2440
2860 1880
2350 1540
2000 1300

und einem Bestellhub von OS = 2500 mm ist zulassig F, = 710 N.
Der kleinere Wert ,,zuléssige Aktionskraft F, = 710 N*“ darf nicht Giberschritten werden.

21

ORIGA
Linearantriebe

Baureihe HMRB
Zahnriemen
Aktionskraft

Baugrofien
150, 180, 240 mm

Die zulassige Aktionskraft ist
abhangig von der Geschwin-
digkeit und dem Bestellhub
laut Tabelle einzuhalten.

Der jeweils geringere Kraft-
wert darf in der Anwendung
nicht Uberschritten werden.

Information:

Eine Begrenzung des Mo-
tordrehmoments kann ein
Uberschreiten der zuldssigen
Aktionskraft vermeiden.




ORIGA
Linearantriebe

Baureihe HMRB
Zahnriemen
Abmessungen

Baugréfien
150, 180, 240 mm

A

MaBtabelle-HMRB
BaugroBe oA B
HMRB15 72 M8
HMRB18 80 M8
HMRB24 95 M10

LR LS
HMRB15 114,0 98,0
HMRB18 134,5 116,5
HMRB24 153,0 132,5

Grundabmessungen

Profilversion “Basis” Profilversion “verstarkt"

Ansicht A OF
. 7T
Ansicht A 7 [ Sa1©|
D:U’)
o [ -
X
Ansicht B @ Ansicht X
i (@) : s
o | b
1 ||z N
== = I
@DxE = NB ||| NC
BA
MA

Abmessungen Mithehmer
Bv 3-PIN Anschlisse M8

MaBtabelle - Mitnehmer Standard HMRB

BaugréBe JB JD CLg
HMRB15 37,5 34 266
HMRB18 40,0 34 311
HMRB24 40,0 34 371

l,"’\
g | loer
| |eDvxg
T oA
Cls/CL
I% ] RS/RL
o
@ : e $+0+ o+ 4 I :
>
2 @: __ ==
P I|[ps 2|
TCS/TCL
TBS/TBL hxtd
TAS/TAL 0%
]|
==
@ D’ E 0 FH7 G GV GH HB HR HW K LB LC
54 2,1 15 19,3 7,0 55 36,5 60,5 450 150 90,0 74,0
b4 4,0 18 21,8 1,5 80 450 68,0 50,0 180 1115 93,5
80 2,5 24 24,0 4,0 11,0 525 80,5 60,0 240 125,0 104,5
M MA MB MC N NA NB NC P PS PT PU Q
96 6,2 6,8 3,0 6,5 5,2 4,6 3,5 48,0 12 9,0 21,0 20
116 8,0 7.8 4,5 8,5 5,2 4,5 3,50 58,0 12 9,0 28,0 20
161 10,0 10,2 53 8,5 5,2 4,5 3,5 78,0 12 9,0 28,6 20
RS T TAS ta TBS tb TCS tc TDS td TES te OTKVTL U U1
191 120 170 M5x12 110 M5x12 - - 70 M5x12 - - 7 1,5 135 15
231 150 202 Mé6x12 170 M5x10 110 M5x10 90 Méx12 - - 9 1,5 165 15
291 192 262 M8x16 202 Méx12 170 M5x10 140 M8x16 110 M5x10 12 1,5 210 24

MaBangaben in mm
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ORIGA
Linearantriebe

Baureihe HMRB
Gewicht, Masse und

Tragheit
Gewichtund Masse HMRB
BaugrofBe HMRB15 HMRB18 HMRB24
Gewicht Antrieb
Antriebsausfiihrung (siehe Bestellschliissel) B c R S B (o R S B © R S
Gewicht Grundantrieb
Gewicht Antrieb, 0 - Bestellhub m, kgl 6,7 75 94 10,3 11,6 12,8 156 16,7 21,5 23,1 28,0 29,6
Gewicht Antrieb pro Meter m,, [kg/m] 82 99 11,5 133 128 151 165 18,7 21,6 24,4 26,7 29,5
Bewegte Masse Mitnehmer
Mitnehmerausfiihrung (siehe Bestellschlissel) 0 1 0 1 0 1
Gewicht Mitnehmer m, [kgl 2,7 1,9 4,6 3,7 9,0 7,2
Gesamtgewicht HMRB: m; = mg + m¢ + Bestellhub * m_,
Tragheit HMRB
Baugrofe HMRB15 HMRB18 HMRB24
Motoranbaulage (siehe Bestellschlissel) 090°/270°  000°/180° 090°/270° 000°/180° 090°/270° 000°/180°
Tragheit
Tragheit Antrieb, 0 - Bestellhub Jy  [kgmm?] 102 145 297 394 1.178 2.758
Tragheit Antrieb pro Meter J.. [kgmm?/m] 79 79 134 222 689 900
Tragheit pro kg bewegte Masse Jo Tkgmm?/kg] 253 396 428 570 649 1.271

Gesamttragheit HMRB: J;, = Jg + Bestellhub * J., + m¢ * Jy g + m * Jyg
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ORIGA
Linearan

triebe

Baureihe HMRB

Zahnriemen
Bestellhub

Baugrofien

150, 180, 240 mm

Hubabhdngige Abmessungen

e ES = Arbeitshub

e SS = Sicherheitshub

e CD = Mitnehmerabstand
e CLg = Mitnehmer Standard
e CL, = Mitnehmer lang

eS =Hub

e OS = Bestellhub

e OAL = Gesamtlange

Ausfiihrung Mitnehmer Standard

Gesamtlange OAL

CLs/CLL

Hub S = Bestellhub 0S

T~

Bestellhub OS = Arbeitshub ES + 2 x Sicherheitshub SS
Gesamtlange OAL = Bestellhub OS + Mitnehmerlange CL + 2 x Deckelmal3 X

Ausfiihrung Mitnehmer Tandem

Gesamtléange OAL

CLs/CLL

CLs/CLL

Hub S = Bestellhub OS

Bestellhub = Arbeitshub + 2 x Sicherheitshub + Mitnehmerabstand CD (unvermaf3t)
Gesamtlange = Bestellhub + 2 x Mitnehmerlange (JS/JL) + 2 x DeckelmaB X

Ausfiihrung Mitnehmer Bi-part fiir gegenlaufige Bewegungen

Gesamtlange OAL

X

CLs/CLL

Bestellhub OS

CLs/CLL | X

Q

Hub S

Hub S

[Moca

Bestellhub = 2 x Hub = 2 x Arbeitshub + 4 x Sicherheitshub + Mitnehmerabstand CD (unvermaBt)
Gesamtlange = Bestellhub + 2 x Mitnehmerléange (JS/JL) + 2 x Deckelmal3 X

Maftabelle - Mithehmer und Deckel HMRB

BaugroBe
HMRB15
HMRB18
HMRB24

*in Vorbereitung

24

CLs
266,0
311,0
371,0

cL, Q X

- 20,0 110,0
5 20,0 1200
- 20,0 140,0

MaBangaben in mm






ORIGA Linearantriebe

Baureihe HMRB

Bestellschliissel HMR B 15 B 05 0 - 0000 - 0 O O O O 00 00

Antriebstyp

B Zahnriemen

BaugroBe
15  Baubreite 150 mm
18  Baubreite 180 mm
24 Baubreite 240 mm

Antriebsausfiihrung
B Profil Basis mit Kugelumlauffihrung in IP20
C  Profil Basis mit Kugelumlauffiihrung und IP54 Abdeckung
R Profil verstarkt mit Kugelumlauffihrung in IP20
S Profil verstarkt mit Kugelumlauffiihr. und IP54 Abdeckung

Motoranbaulage und Antriebswellenausfiihrung
BD 090° vorne mit glatter Welle beidseitig

DD  270° hinten mit glatter Welle beidseitig

AP 000° oben mit glatter Welle

CP  180° unten mit glatter Welle

AD  000° oben mit glatter Welle beidseitig

CD 180° unten mit glatter Welle beidseitig

Mitnehmerausfiihrung
0 Standard
1 Tandem
2  Bi-part

Bestellhub
0000 Angabe 4-stellig in mm

Referenzschalter (ein Schalter)

0  Ohne Referenzschalter
R2NO-I: Reed, 2-Draht, Schlieer; Intern
P3NO-I: PNP, 3-Draht, Schlie3er; Intern
R2NO-P: Reed, 2-Draht, Schlieer, M8 Stecker; 0,3 m Kabel, Extern
R2NO-C5: Reed, 2-Draht, Schliefler, Offenes Ende, 3 m Kabel, Extern
P3NO-P: PNP, 3-Draht, Schlie3er, M8 Stecker, 0,3 m Kabel, Extern
P3NO-C5: PNP, 3-Draht, Schliefler, Offenes Ende, 3 m Kabel, Extern

mo o w > —

Endlagenschalter (ein Schalterje Endlage)

0  Ohne Endlagenschalter

R2NC-I: Reed, 2-Draht, Offner; Intern

P3NC-I: PNP, 3-Draht, Offner; Intern

R2NC-P: Reed, 2-Draht, Offner, M8 Stecker, 0.3 m Kabel, Extern
R2NC-C5: Reed, 2-Draht, Offner, Offenes Ende, 3 m Kabel, Extern
P3NC-P: PNP, 3-Draht, Offner; M8 Stecker; 0.3 m Kabel, Extern
P3NC-C5: PNP, 3-Draht, Offner, Offenes Ende, 3 m Kabel, Extern

MmO o~ W N

Montageposition Endlagenschalter
0  Ohne Endlagenschalter

1 10mm
2 20mm
A 100 mm
B 110 mm
H 170 mm
J 180 mm
K 190 mm
L 200 mm
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Anbausatz* oder Motoranbau
BaugroBe HMRB

00 Ohne Anbausatz oder Motoranbau

Anbausatz Getriebe

A7
A8
A9
C1
C2
C3

PS60

PS90

PS115

PV60-TA / LP070
PV90-TA / LP090
PV115-TA/ LP120

Anbausatz Motor
Baugréfe Getriebeanbau

A2
A3
A4

A5

* Anbausatz bestehend aus Kupplungsgehause, Motorkupplung und Flansch

SMx60 8/11, MH56 5/11, NX2
SMx82 8/14

SMx100 5/19, MH105 5/19

SMx115 5/24, SMx142 5/24,
MH145 5/24

Getriebeanbau

BaugroBe HMRB
00 Ohne Getriebeanbau
B1 LP070i=3
B2 LP070i=5
B3 LPO70i=10
C1 LP090i=3
C2 LP090i=5
C3 LP090i=10
D1 LP120i=3
D2 LP120i=5
D3 LP120i=10

-
(3}

AN

18 24
M o
18 24
|
|
]
)
[}
|
18 24 Bx
)
[} )
M o
M o

18 24

M ™

]

]

]

]

]

]
™
™
™

Cx

Dx
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ORIGA Ausfiihrung - Schutzart IP20

Linearantriebe
Baureihe HMR
Option

Schutzart

Ausfiihrungen:
IP20 - ohne Abdeckung
IP54 - mit Abdeckung

HMR ist fir unterschiedliche
Umgebungsbedingungen ent-
wickelt worden.

Die Grundausfiihrung von
HMR hat die Schutzart IP20.
Fir héhere Schutzanforde-
rungen kann HMR zusatzlich
mit einer Abdeckung ausge-
stattet werden und entspricht
dann IP54.

Ausfiihrung - Schutzart IP54




StoBdampfer fiir Aufprallschutz 0 R | GA
BaugrdBe HMRx15 HMRx18 HMRx24

StoRdampfer TA12-5 TA17-7 TA17-7 LlnearantrIEbe
Energieaufnahme [Nm/Hub] 3,0 8,5 8,5 Baureihe HMR
Maximaler Hub [mm] 5,0 7,0 7,0 aureine
Option
Weg-Kraft und Energie-Weg Kennlinie (dynamisch) - Baugréfie HMRx15 Auforallschutz
1.000
. 2,5
- = Ener‘gieinhalt
------ Entlastung J
800 | — Belastung / 20 HMR kann mit einem Auf-
ﬂ 3 ' prallschutz ausgeristet wer-
7 den. Die aufgebauten Struk-
7 / turdampfer konnen bei einem
600 v // 7 1,5 ungewollten Aufprall Energie
Va / = kompensieren und schiitzen
- / / £  soden Antrieb vor mechani-
= / 7/ %  scher Beschadigung.
£ 400 v 7 7 105
< A s “ Je Seite werden zwei Struk-
7/
Ve 7 turdampfer an den Mitneh-
p il mer montiert und ausgelie-
200 ; 0,5
/ g -7 fert.
/‘/. _- -
— P
0 = = 0
0 1 2 3 4 5 6
Weg [mm]
Weg-Kraft und Energie-Weg Kennlinie (dynamisch) - Baugréfie HMRx18, HMRx24
180T _ Energieinhalt 6
------ Entlastung
—— Belastung /

1.500 / 7 \ 5
/'/ /
1.200 / 4 /

900 S
/ A s
7 7

v
600 / il Z 2

7 7
/ ' e
e L
~
300 . e ~

N
\
S
N
w
Energie [Nm]

Kraft [N]

Weg [mm]
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ORIGA
Linearantriebe

Baureihe HMR
Option

Positionserfassung

Magnetschalter fiir:
-Endlagen
-Referenz

Typ P8S

Die neue Generation von
T-Nut Sensoren tberzeugen
durch eine einfache Befes-
tigung ohne besonderes
Werkzeug.

Aufgrund der neuen Elektro-
nik ist die Hysterese beson-
ders schmal und erlaubt
einen sehr genauen Schalt-
punkt.

Magnetschalter werden fir
die beriihrungslose Positi-
onserfassung des Mitneh-
mers wie z. B. in der Endlage
oder als Referenzpunktes
eines Linearantriebs ein-
gesetzt. Der Schalter wird
durch das Feld von standard-
maBig im Mitnehmer
eingebauten Magneten be-
tatigt.

Die mogliche Verfahrge-
schwindigkeit des Last-
tragers bzw. Mitnehmers
muss die Mindestansprech-
zeit nachgeschalteter Gerite
beriicksichtigen. Entspre-
chend geht der Schaltweg in
die Berechnung ein.

Mindest- = m
ansprechzeit  Uberfahrge-
schwindigkeit

Technische Daten

Magnetschalter

Elektrische KenngroBen
Schaltausgang / -funktion

Anschlussart

Anzeige LED gelb

Betriebsspannung Ub

Restwelligkeit von Ub
Spannungsabfall

Stromaufnahme unbelastet Ub = 24V
Dauerstrom

Schaltleistung

Schaltbare Kapazitat
@ 100W @ 24VDC

Schaltfrequenz
Schaltverzogerung (ein/aus)
Schaltpunktgenauigkeit
Hysterese

EMV nach EN 60947-5-2
Lebensdauer
Kurzschlussschutz
Verpolschutz
Einschaltimpulsunterdriickung
Schutz gegen induktive Abschaltspitzen
ATEX Zulassung

Mechanische KenngroBen
Gehduse
Kabelausfiihrung
Kabelquerschnitt
Biegeradius fest verlegt
Biegeradius bewegt
Umgebungsbedingungen
Schutzart (EN 60529)
Umgebungstemperaturbereich
Vibration nach EN 60068-2-6
Schock nach EN 60068-2-27

32

Einheit

%

mA
mA

nF

Hz

ms
mm
mm

mm?
mm
mm

°C

P8S-GP
P8S-GR P8S-GQ
P8S-GE P8S-GN
P8S-GM
Reed /NO PNP /NO
Reed /NC PNP /NC
NPN /NO
NPN /NC
2-polig 3-polig
ja [nicht Reed NC)

10 - 30 AC/DC 10-30DC
<10 <10
<3 <2

- <10
<500 < 200
<6 -
100 -
< 400 < 1.000
15/05 0,5/0,5
<0,2 <0,2
2 2
ja ja

> 20 108 Zyklen unbegrenzt

- Ja
= Ja
- Ja
= Ja

- auf Anfrage

PA12
PUR, schwarz

2x0,14 3x0,14

68
- 30 bis + 80
30, 11 ms, 10 bis 55 Hz, 1 mm
50, 11 ms



Schaltfunktion und Anschluss

Reed 2-polig PNP 3-polig NPN 3-polig

SchlieBer (normally open) SchlieBer (normally open)

braun (bn) 4 e -
[<O> bau) 4 . ACIDC [<O>
T T =+

——

SchlieBer (normally open)

braun (bn) 4
schwarz (bk) 4 - +

blau (b)) 3 D_C

Offner (normally closed)

£

braun (bn) 1

+

[@ schwarz (bk) 4 b
A PR I

Offner (normally closed)

I: braun (bn) 1 Yo 4]~
blau (bl “TAc/DC
QP [owor. 4 27wl

Offner (normally closed)
braun (bn) 1 +
schwarz (bk) 4 [@

i) DC
blau (b) 3 )

braun (bn) 4 .
schwarz (bk) 4

] DC
blau(b) 3 .

Abmessungen (mm) - Typ P8S

Inbus- (SW 1,5) / Schlitzschraube

e 15
Q . - - - 4_1 4 (out)
= = ==l " Schaltpunkt 1(+)@3(-)
. LED Funktionsanzeige
! PIN-Belegung

(Steckeransicht)
nach DIN EN 50044

&5 & B ==

Kabel mit offenem Ende: s. Tabelle unten
e 2=l i
Kabel mit M8 Snap in Stecker: s. Tabelle unten
& B P==

Einbauanweisung Magnetschalter T-Nut

Einlegen  Drehen

§ -
Bestellnummern

Magnetschalter fiir alle HMR Produkte

Befestigen
& D

&

M8 Stecker, snap in

FL = offenes Kabelende

0,3m 3m 10m
Reed SchlieBer NO (2-Draht) P8S-GRSHX P8S-GRFAX P8S-GRFDX
Reed Offner NC (2-Draht) P8S-GESNX P8S-GEFFX P8S-GEFRX
PNP SchlieBer NO P8S-GPSHX P8S-GPFAX P8S-GPFDX
PNP Offner NC P8S-GASHX P8S-GQFAX P8S-GQFDX
NPN Schliefer NO P8S-GNSHX P8S-GNFAX P8S-GNFDX
NPN Offner NC P8S-GMSHX P8S-GMFAX P8S-GMFDX

Verbindungskabel Energieketten tauglich

M8 Stecker mit 5 m Kabel KL3186
M8 Stecker mit 10 m Kabel KL3217
M8 Stecker mit 15 m Kabel KL3216
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ORIGA
Linearantriebe

Baureihe HMR
Option

Positionserfassung

Magnetschalter
RS und ES

Elektrische Lebensdauer,
SchutzmaBBnahmen

Magnetschalter sind empfind-
lich gegen zu hohe Strombe-
lastung und Induktionen. Bei
hohen Schaltfrequenzen mit
induktiven Lasten wie Relais,
Magnetventilen oder Hubma-
gneten wird die Lebensdauer
stark eingeschrankt.

Bei ohmschen und kapaziti-
ven Belastungen mit hohem
Einschaltstrom wie z. B.
Glihlampen ist ein Schutz-
widerstand mit der Last in
Serie zu schalten. Dieser ist
auch bei

groflen Kabelldngen und
Spannungen tber 100 V vor-
zusehen.

Beim Schalten von induktiven
Lasten wie Relais, Magnet-
ventile und Hubmagnete tre-
ten Spannungsspitzen (Tran-
sienten) auf, welche durch
Schutzdioden, RC-Kreise oder
Varistoren zu unterdriicken
sind.

Anschlussbeispiele:

Last mit Schutzbeschaltungen
(a) Vorwiderstand zu Gliihlampe
(b) Freilaufdiode an Induktivitat
(c) Varistor an Induktivitat

(d) RC-Glied bei Induktivitat

*%ég)) s SRR
P el

~ (AC ! ; ; ;

gLl

Externe Schutzbeschaltungen
far den Typ EST sind in der
Regel nicht erforderlich.
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ORIGA o
Linearantriebe B T w

Baureihe HMR

Zubehor

Kupplungsgehéause

oA

MaBtabelle - Kupplungsgehause lang HMRS /HMRB

BaugroBe OA OB 0D, E [ o] L M N  Bestell-Nr.
HMRx15 72 9,0 54 2 50 54 84 58 50353FIL
HMRx18 80 9,0 b4 2 60 70 90 68 50655FIL
HMRx24 95 11,0 80 2 77 85 107 85 56415FIL

M Fir alle HMRS geeignet

M Fiur HMRB mit Motoranbaulage 000° oben geeignet
(HMRBxxxAP; HMRBxxxAD)

M Fir HMRB mit Motoranbaulage 180° unten und Profilausfiihrung Basis geeignet
(HMRBxxBCP; HMRBxxBCD; HMRBxxCCP; HMRBxxCCD])

MabBtabelle - Kupplungsgehduse kurzHMRB

BaugroBe OA OB 0D, E @0 L M N  Bestell-Nr.
HMRB15 72 9,0 54 2 50 30 84 58 56412FIL
HMRB18 80 9,0 b4 2 60 42 90 68 56413FIL
HMRB24 95 11,0 80 2 77 60 107 85 56414FIL

M Fir HMRB mit Motoranbaulage 090° vorne und 270° hinten geeignet
(HMRBxxxBD; HMRBxxxDD)

M Fir HMRB mit Motoranbaulage 180° unten und Profilausfiihrung verstarkt geeignet
(HMRBxxRCP; HMRBxxRCD; HMRBxxSCP; HMRBxxSCD)

MaBangaben in mm
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7 Ny
B-B
Spindel
MaBtabelle - Motorkupplung HMRS
BaugroBe F, F, F K L
HMRS15 12 9 8-24 40 66
HMRS18 15 14 10 - 28 55 78
HMRS24 20 14 14 -38 65 90
Zahnriemen
MaBtabelle - Motorkupplung HMRB
BaugroBe F, F, F K L
HMRB15 15 10 8-24 40 66
HMRB18 18 14 10-28 55 78
HMRB24 24 15 14-38 65 90

ORIGA
Linearantriebe

25
30
35

L,
25
30
35

37

16
18
20

L,
16
18
20

Baureihe HMR

Zubehor
Motorkupplung
@0 Bestell-Nr.
58 56400FIL
68 56402FIL
73 56510FIL
@0 Bestell-Nr.
58 16239FIL
68 56411FIL
73 16260FIL
MaBangaben in mm
'..ﬁ':. \
R
h |



ORIGA
Linearantriebe

Baureihe HMR

Zubehor

Befestigung

M

MP

KP
MaBtabelle - Befestigungsabstand HMR

Befestigungspratze T-Nut Stein
BaugroBe MP KP M
HMRx15 170 190 96
HMRx18 202 226 116
HMRx24 262 286 161
Max. Axialhaltekraft pro Befestigungspaar
BaugrdBe Befestigungspratze T-Nutenstein mind. erforderl.
Befestigungspaare

HMRx15 N 1820 1600 2
HMRx18 N 2610 2700 2
HMRx24 N 2610 3200 3

MaBangaben in mm
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- M
A

MaBtabelle - T-Nut Stein HMR

BaugroBe A B

HMRx15 10,5 6,4
HMRx18 13,5 6,7
HMRx24 16,5 8,9

* Verpackungseinheit 10 Stiick

MabBtabelle - Befestigungspratze HMR

BaugroBe E F G

HMRx15 25 60 10
HMRx18 28 80 12
HMRx24 28 80 12

* Verpackungseinheit 1 Paar incl. Schrauben

oR
?S

" 10
12 N
12 N

O] L
o}
L
©)
*A U A*
[T I
(7))
E
oD M N Bestell-Nr. *
Mé 6,4 0,6 56352FIL
M8 8,5 1,0 56353FIL
M10 10,5 1,0 56354FIL
L OR ©0S T U Bestell-Nr.*

55 4,0 3,9 56355FIL
6,6 4,7 59  56356FIL
6,6 4,7 59  56356FIL

MaBangaben in mm
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Baureihe HMR
Zubehor

T-Nut Stein

Befestigungspratze
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Parker Worldwide

Europe, Middle East, Africa

AE - United Arab Emirates,
Dubai

Tel: +971 4 8127100
parker.me@parker.com

AT - Austria, Wiener Neustadt
Tel: +43 (0)2622 23501-0
parker.austria@parker.com

AT - Eastern Europe, Wiener
Neustadt

Tel: +43 (0)2622 23501 900
parker.easteurope@parker.com

AZ - Azerbaijan, Baku
Tel: +994 50 2233 458
parker.azerbaijan@parker.com

BE/LU - Belgium, Nivelles
Tel: +32 (0)67 280 900
parker.belgium@parker.com

BY - Belarus, Minsk
Tel: +375 17 209 9399
parker.belarus@parker.com

CH - Switzerland, Etoy
Tel: +41 (0)21 821 87 00
parker.switzerland@parker.com

CZ - Czech Republic, Klecany
Tel: +420 284 083 111
parker.czechrepublic@parker.com

DE - Germany, Kaarst
Tel: +49 (0)2131 4016 0
parker.germany@parker.com

DK - Denmark, Ballerup
Tel: +45 43 56 04 00
parker.denmark@parker.com

ES - Spain, Madrid
Tel: +34 902 330 001
parker.spain@parker.com

Fl - Finland, Vantaa
Tel: +358 (0)20 753 2500
parker.finland@parker.com

FR - France, Contamine s/Arve
Tel: +33 (0)4 50 25 80 25
parker.france@parker.com

GR - Greece, Athens
Tel: +30 210 933 6450
parker.greece@parker.com

HU - Hungary, Budapest
Tel: +36 1 220 4155
parker.hungary@parker.com

IE - Ireland, Dublin
Tel: +353 (0)1 466 6370
parker.ireland@parker.com

IT - Italy, Corsico (Ml)
Tel: +39 02 45 19 21
parker.italy@parker.com

KZ - Kazakhstan, Almaty
Tel: +7 7272 505 800
parker.easteurope@parker.com

NL - The Netherlands, Oldenzaal
Tel: +31 (0)541 585 000
parker.nl@parker.com

NO - Norway, Asker
Tel: +47 66 75 34 00
parker.norway@parker.com

PL - Poland, Warsaw
Tel: +48 (0)22 573 24 00
parker.poland@parker.com

PT - Portugal, Leca da Palmeira
Tel: +351 22 999 7360
parker.portugal@parker.com

RO - Romania, Bucharest
Tel: +40 21 252 1382
parker.romania@parker.com

RU - Russia, Moscow
Tel: +7 495 645-2156
parker.russia@parker.com

SE - Sweden, Spanga
Tel: +46 (0)8 59 79 50 00
parker.sweden@parker.com

SK - Slovakia, Banska Bystrica
Tel: +421 484 162 252
parker.slovakia@parker.com

SL - Slovenia, Novo Mesto
Tel: +386 7 337 6650
parker.slovenia@parker.com

TR - Turkey, Istanbul
Tel: +90 216 4997081
parker.turkey@parker.com

UA - Ukraine, Kiev
Tel +380 44 494 2731
parker.ukraine@parker.com

UK - United Kingdom, Warwick
Tel: +44 (0)1926 317 878
parker.uk@parker.com

ZA - South Africa, Kempton Park
Tel: +27 (0)11 961 0700
parker.southafrica@parker.com

North America

CA - Canada, Milton, Ontario
Tel: +1 905 693 3000

US - USA, Cleveland
Tel: +1 216 896 3000

Asia Pacific

AU - Australia, Castle Hill
Tel: +61 (0)2-9634 7777

CN - China, Shanghai
Tel: +86 21 2899 5000

HK - Hong Kong
Tel: +852 2428 8008

IN - India, Mumbai
Tel: +91 22 6513 7081-85

JP - Japan, Tokyo
Tel: +81 (0)3 6408 3901

KR - South Korea, Seoul
Tel: +82 2 559 0400

MY - Malaysia, Shah Alam
Tel: +60 3 7849 0800

NZ - New Zealand, Mt Wellington
Tel: +64 9 574 1744

SG - Singapore
Tel: +65 6887 6300

TH - Thailand, Bangkok
Tel: +662 186 7000-99

TW - Taiwan, Taipei
Tel: +886 2 2298 8987

South America

AR - Argentina, Buenos Aires
Tel: +54 3327 44 4129

BR - Brazil, Sao Jose dos Campos
Tel: +55 800 727 5374

CL - Chile, Santiago
Tel: +56 2 623 1216

MX - Mexico, Apodaca
Tel: +52 81 8156 6000
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